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Assalamualaikum Warahmatullahi Wabarakatuh

Puji Syukur kehadirat Allah SWT atas Rahmat-Nya sehingga penulis
dapat menyelesaikan Skripsi yang berjudul “RANCANG BANGUN SISTEM
KENDALI DAN MONITORING SISTEM PENGOLAHAN AIR LIMBAH
BERBASIS PLC” dengan baik.

Skripsi ini dibuat untuk memenuhi persyaratan untuk mencapai gelar
Sarjana Teknik (S1) program studi Teknik Elektro sesuai dengan kurikulum
Fakultas Teknik UISU untuk menambah wawasan tentang elektro dan
pemanfaatannya di bidang teknologi industri.

Sholawat serta salam senantiasa tercurahkan atas Nabi Muhammad SAW
yang telah membawa umat manusia dari jalan kegelapan menuju jalan yang terang
benderang. Semoga kita semua mendapat syafaatnya di Yaumil Akhir kelak.

Selama melaksanakan perkuliahan dan dalam menyelesaikan skripsi ini
penulis telah menerima banyak bimbingan, pengarahan, petunjuk, saran, doa dan
dukungan dari berbagai pihak. Untuk itu menyampaikan ucapan terima kasih yang
sebesar-besarnya kepada yang terhormat:Bapak Ir. H. Abdul Haris Nasution, M.T.
selaku Dekan Fakultas Teknik UISU, Bapak Ir. H. Raja Harahap, M.T. selaku
Ketua Program Studi Teknik Elektro yang mendukung dengan penuh segala

kegiatan kami sebagai mahasiswa dan juga selaku pembimbing | yang



memberikan contoh dan nasehat yang baik kepada mahasiswa terlebih koreksi
yang baik dalam kemajuan penulisan skripsi ini, Bapak Ir. H. Ramayulis
Nasution, M.T. selaku dosen pembimbing Il. Yang mendukung penuh perjalanan
Pendidikan sarjana berupa pembelajaran hingga koreksi yang baik dalam
penulisan skripsi ini. Sosok yang tegas dan keperdulian yang besar dari beliau
menjadi salah satu jalan mempermudah penyelesaian skripsi ini,

Bapak Zulfadly S.T,.M.T selaku dosen Teknik Elektro dan juga Direktur
PT. Media Control Engineering yang memberikan dukungan berupa ilmu dan juga
meringankan dana selama kuliah di UISU lewat perusahaan yang beliau bangun
yaitu PT.Media Control Engineering (Medcon-e), Bapak Ir. Sudaryanto selaku
salah satu staff biro Teknik Elektro yang memiliki sikap dan perhatian yang baik
dalam melayani kebutuhan mahasiswa, Dosen pengajar lainnya yang sudah
berpartisipasi dalam memberikan materi pengetahuan yang banyak sehingga
menjadi salah satu modal dalam penyusunan skripsi ini, Seluruh staff biro Teknik
UISU, vyang bekerjasama dalam kemajuan Teknik elektro, Rekan-rekan
seperjuangan diTeknik Elektro yang selalu mendukung satu sama lain, terkhusus
kepada Wali Pahrinal Napitupulu, Salahuddin, Hafiz, Agung, Fauzan,dan yang
lainnya yang tidak bisa disebutkan satu persatu, Kedua orang tua saya atas
dukungan penuh baik teori maupun materi dan nasehat untuk senantiasa bisa
bersabar dalam ujian, berjuang untuk masa depan yang lebih baik, dan
mengajarkan bagaimana tutur sapa yang baik kepada semua orang, Seluruh pihak
yang tidak bisa disebutkan satu per satu.

Semoga kalian selalu dalam lindungan Allah SWT. Jika ada kata yang lebih

bermakna dari kata “terima kasih”, maka kata tersebut yang akan menggambarkan



betapa bersyukurnya penulis akan dukungan dari semua pihak. Akhirnya penulis
berharap semoga skripsi ini bermanfaat bagi saya pribadi dan semua pihak yang
membacanya, Penulis juga menyadari skripsi ini masih jauh dari kata sempurna.
Oleh karena itu penulis mengharapkan kritik dan saran yang membangun untuk
kesempurnaan skripsi ini. Akhir kata, semoga skripsi ini dapat memenuhi
persyaratan pencapaian gelar Sarjana Teknik diUniversitas Islam Sumatera Utara.
Semoga amal kebaikan semua pihak mendapat ganjaran yang berlipat dari Allah
SWT dan kelak kita dikumpulkan kedalam golongan yang berkasih sayang

karena Allah SWT.

Medan, Oktober 2022

Penulis,

Muhammad Amin

71200912003
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Lampiran 1 Bentuk Alat Secara Keseluruhan

SKRIPSI SISTEM CONTROL PENGOLAHAN AIR LIMBAH 11:44:02

Grease Trap Equalizing Anaerob

|;§,_| _|£—|___|

Parit/sungai

Aercb
Water Tank

u‘ e

11:41:39 Aerator OFF

>

Lampiran 2Tampilan Menu Home HMI
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Lampiran 3Besar Arus Pada Saat Pompa 1 ON

Lampiran 4Besar Arus Pada Saat Pompa 1 dan 2 ON
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Lampiran 9 Tampilan Menu Login HMI

EVENT LOG E 10:44:30
Trigger time Message ~NjLel
10:41:37 Aerator OFF
Lampiran 10 Tampilan Menu Event Log HMI
PUMP SETTING 10:42:32 /n\‘
PUMP 1 PUMP 2
u Pump Mode : ﬁ Pump Mode :
Pump Status : Q Pump Status : Q
PUMP 3 Aeratar
m - Sett Time Aerator ON : E
B Mode : I [
i - !r“" Sett Time Aerator OFF : ﬁ
Pump Status : Aerator Status -
@ i @

Lampiran 11Tampilan Menu Pump Setting HMI
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