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DAFTAR ISTILAH 

 

 Halaman 

 

ADC (Analog to Digital Converter) 

Sebuah sistem yang digunakan untuk mengubah sebuah sistem 

analog menjadi data digital. 

 

ATMega328 

Mikrokontroller keluaran dari atmel yang mempunyai arsitektur 

RISC (Reduce Instruction Set Computer) yang setiap proses eksekusi 

data lebih cepat dari pada arsitektur CISC (Completed Instruction Set 

Computer). 

 

BIT 

Satuan unit data terkecil dalam komputasi digital yang pada dasarnya 

terdiri dari satu digit biner (bisa berupa nilai 0 ataupun 1). Bit 

merupakan singkatan dari Binary Digit (Digit Biner). 

 

EEPROM (Electronic Erasable Programmable Read Only 

Memory)  

Suatu memori yang digunakan untuk menyimpan suatu data. Data 

tersebut tidak akan terhapus walau Arduino dimatikan atau direset, 

kecuali melalui perintah (program) yang sudah ditentukan, perintah 

tersebut adalah EEPROM.clear. 
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ICSP (In Circuit Serial Programming) 

Salah satu dari beberapa metode yang tersedia untuk pemrograman 

papan Arduino. Biasanya, program bootloader Arduino digunakan 

untuk memprogram board Arduino, tetapi jika bootloader hilang atau 

rusak, ICSP dapat digunakan sebagai gantinya. ICSP dapat 

digunakan untuk mengembalikan bootloader yang hilang atau rusak. 

 

IOREF (Input Output Reference) 

Pin ini pada papan Arduino berfungsi untuk memberikan referensi 

tegangan yang beroperasi pada mikrokontroler. Sebuah perisai 

(shield) dikonfigurasi dengan benar untuk dapat membaca pin 

tegangan IOREF dan memilih sumber daya yang tepat atau 

mengaktifkan penerjemah tegangan (voltage translator) pada output 

untuk bekerja pada tegangan 5 Volt atau 3,3 Volt. 

 

Power Jack 

Konektor listrik untuk memasok daya arus searah. Dibandingkan 

dengan colokan dan soket daya AC domestik, konektor DC memiliki 

lebih banyak tipe standar yang tidak dapat dipertukarkan. 

 

Shears Stress 

Gaya per satuan luas yang diperlukan untuk menghasilkan deformasi 

geser pada padatan. 
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Strain Gauge 

Komponen elektronika yang dipakai untuk mengukur tekanan 

(deformasi atau strain). Alat ini berbentuk foil logam atau kawat 

logam yang bersifat insulatif (isolasi) yang ditempel pada benda yang 

akan diukur tekanannya, dan tekanan berasal dari pembebanan. 

Prinsipnya adalah jika tekanan pada benda berubah, maka foil atau 

kawat akan terdeformasi, dan tahanan listrik alat ini akan berubah.  

 

TTL (Transistor-transistor Logic).  

Komunikasi serial pada level TTL akan selalu tetap di antara batas 0 

V dan VCC, yang seringkali 5V atau 3.3V. Logika tinggi ('1') 

diwakili oleh VCC, sedangkan logika rendah ('0') adalah 0V. 

 

USB (Universal Serial Bus)  

Standar bus serial perangkat penghubung seperti komputer. Namun, 

dapat juga digunakan di peralatan lainnya seperti konsol permainan, 

ponsel dan PDA. 
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